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Mécanique des Fluides

Tableau 1. Accéleration en coordonnées rectangulaires (z,y, z)

Direction z
. Ov, " Ov, . Ov, n Ov,
s (=== Vg v z
Bt gz 'oy ' 8:
Direction y
Ovy vy vy Ovy
= 5 Y Oz t Uy Oy s 0z
Direction z
. = Ov, o Ov, Lg Jv, L5 Ov,
0 * Oz Y oy * 0z

Tableau 2. Accéleration en coordonnées cylindriques (r, 6, z)

Direction r

_ Ov, B dv, " vg Ov, V2 N Jv,
ar = ot vr or r 06 r Vs 0z
Direction 8
: -~ Ovg + Ovg + v Ovg  v,vg Ovg
ag = v, —_ Uy
f ot ar r 08 r 0z
Direction z
. = ov. Ly ov; i vg Ov, ; ov,
0t T or r 08 " 0z

Tableau 3. Accéleration en coordonnées sphériques (r, 8, ¢)

Direction r )
ar = avr + Vg avr + 32 avr v¢ avr - vg - v¢
ot or r 08  rsinf J¢ T
Direction 6
0 7] 0 15, v2 cot 8
aa:_l’_9+vr_"U_t9_+U_e ik v.¢ ve  Urle _ Té
ot or r 08  rsinf J0¢ i P

Direction ¢

dv Ovy g Ovy vy Ovy Vs, " vgug cot 8

_YY vy
“ = "5 L or + r 06  rsinf 0¢ r r
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